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电机转向试验检测装置
本技术条件规定了电机转向试验检测装置的使用要求、技术要求、检验规则、质量保证及售后、标志、包装、运输、储存、节能、环境及职业健康安全等。

本技术条件适用于电机转向试验检测装置设计制造、检验、验收。

设备用途

设备用于轨道交通车辆新造及高级修作业，设备应能实时测量电机旋转方向，完成列车启动试验。

执行标准

GB/T 4208-2017 外壳防护等级(IP代码)

GB/T 9174-2008 一般货物运输包装通用技术条件 

GB/T 21413.1-2018 轨道交通 机车车辆电气设备 第1部分:一般使用条件和通用规则

GB/T 21563-2018 轨道交通 机车车辆设备 冲击和振动试验

GB/T 24338.1-2018 轨道交通 电磁兼容 第1部分:总则

GB/T 50312-2016 综合布线系统工程验收规范

YD/T 1312.2-2004 无线通讯设备电磁兼容性要求和测试方法
EN 50121-3-2-2016 铁路应用 电磁兼容 车库存 仪器
环境条件
使用温度：-25℃～+40℃。
相对湿度：日平均值不大于95%，月平均值不大于90%（25℃），有凝露发生。
设备总体要求

设备主要包括检测传感器、手持主机及一体式充电箱三部分。
列车静态调试启动试验前，调试人员提前将电机转向判别装置（启动试验测试装置）检测传感器安装于联轴节处，进行启动试验，并完成电机转向判别。启动试验结束后，电机转向测试系统将采集的数据无线收集至主机，实现电机转向检测结果、测试时间、检测传感器编号等信息的数据收集和处理，从而实现牵引电机转向判别数据的自动化处理。

手持主机与检测传感器间能够无线通信，并具有一定的防干扰能力，相邻近股道两列车同时做转向试验时，设备间不得相互干扰。可根据现场状况改变传感器使用数量。试验结果显示直观准确。具有一定的抗摔防尘防水性能。能够下载试验数据，并且试验数据具有可读性。设备不带电的金属部分应设接地保护。设备的开关、旋钮、指示灯、线缆插口等设有文字功能标识。主机及传感器均为便携式设备，携带方便、易于操作，且其本身不得对操作人员及车辆造成伤害。手持主机与相匹配的检测传感器采用统一的颜色或编号标签进行标识，防止混淆，标识应紧固不易脱落。检测传感器机身印有编号标签。新制设备验证期间，需保证连续20次转向试验设备无故障报出、无掉线、无误报现象。若验证期间出现异常，需供货方1个工作日内出具详细的分析报告及改进措施，经技术人员确认后重新验证。

检测传感器

检测传感器是一个转向判别采集单元，它包括传感器模块、采集调理模块、中央处理模块、无线通讯模块和电源管理模块。传感器模块用于监测牵引电机的微弱转动，可分辨低至0.002°的转动，检测传感器模块采用双路差分输出，提高系统精度。
采集调理模块用于对传感器模块输出信号进行调理及采集，采用16位AD转换；中央处理模块负责协调处理命令并执行相关命令，同时需要对采集数据进行实时运算，通过SPI、USART等接口和采集调理模块及无线通讯模块进行数据传输；无线通讯模块用于接收主机命令及发送监测结果至主机，无线通讯模块采用无线通信模式，无线通讯模块采用433MHz无线频带，通过无线跳传方式，确保数据可靠性；电源管理模块用于提供系统供电并提供电压监测端口供中央处理模块进行处理。
检测传感器实现对联轴节转向的直接测量，处理电路将采集的信号进行处理，并通过无线通讯模块将信号发射给手持主机。

检测传感器应能自动开关机，设备拿出一体式充电箱后自动开机，放回后自动关机。

检测传感器应该有故障自检模块，当对识别传感器进行初始化时，通信模块与识别主机通信模块进行初始化通信，同时自身对角度传感器识别精度进行自检，要求角度传感器识别精准度不得大于0.1度，并且将设备状态反馈给主机主机软件，当识别传感器自身发生故障后，识别主机显示该设备故障，设备故障灯亮起。

检测传感器应有电量检测模块，当设备电量过低时，电量低灯亮起，充电完毕后，电满指示灯亮。

识别传感器的防护等级为IP68，内部电源、电路模块应安装可靠不得出现晃动现象，设备外壳按照防护等级IP68标准进行防尘防水防护，外置天线应固定在设备外壳上，且固定可靠。

检测传感器参数：

安装方式  磁性基座安装

尺寸
  小于100*50*50mm

数量      28个

工作电源  锂电池

额定功耗  小于200mW

充电电压  AC220V/50Hz
充电      外箱集中充电

工作温度  -40℃～+85℃； 

储存温度  -55℃～+125℃

相对湿度  10%-95%，有凝露发生

使用寿命  最少2000次

振动冲击  满足GB/T 21563-2008 

防护等级  IP68

电磁兼容  符合标准EN 50121-3-2-2016,现场使用时不会被干扰影响正常使用
手持主机

手持主机既能检测电机转向判别装置（启动试验测试装置）检测传感器的信号传输情况，观察和记录每一个被检测点的转向数据，又能检测主机及传感器的电源状态，预估传感器工作时间，检测传感器的剩余电量，当低于控制电压时立即报警并提示操作人员进行更换，确保设备处于良好工作状态。手持主机交互界面操作方便，对照使用说明书，只需对调试人员进行简单培训即可安全方便的使用。
手持主机包括无线通信模块、数码显示模块、按键操作模块、声光报警模块、MCU控制单元、通信模块、电源模块等组成部分。其中MCU控制单元是报警主机的核心，负责报警主机的控制管理以及采集数据、配置参数的存储等；电源模块为报警主机各组成模块提供连续稳定的电源供应，手持主机与检测传感器通过无线网络交互数据延迟小于100ms。

识别主机系统与系统软件之间须兼容良好，软件操作流畅，软件能够用常规方法打开，能够实现最小化及窗口恢复等常规操作，同一主机中该软件不可多次安装，不可多次打开。系统软件在针对每一个初始化后的设备都有一个通信指示灯，当设备离线时能够立即反馈设备通信状态。当设备有信息（常规信息和故障信息）反馈时，软件显示须具体到设备编号。在设备工作时，不得无故出现设备离线，平衡点查找超时等故障。
通信模块须符合标准EN 50121-3-2-2016,设备与主机之间的通信须稳定可靠，不得出现设备离线故障，现场使用时400M范围内不能因为车体、列车设备的遮挡或高压通电产生的电磁干扰影响主机与设备之间的通信。
电机转向测试系统基于 IEEE802.11n 及以下标准的无线网卡，连接调试厂房无线网络，试验装置主机需要从数字化调试组系统（DMS）系统上获取调试车辆工作任务，在试验装置上根据调试要求进行试验，调试完成后试验装置将数据回传给DMS系统。数字化调试平台终端只需刷新界面即可获取最新试验结果。

手持主机技术参数：

尺寸      小于210*150*30mm

充电
  外箱直接充电

工作电压  自带锂电池供电：12V，且电池能快速取出更换

额定功耗  不大于0.5W

充电电压  AC220V/50Hz
发射装置  铝合金外壳

工作温度  -40℃～+85℃； 

储存温度  -55℃～+125℃

相对湿度  10%-95%，有凝露发生

振动冲击  满足GB/T 21563-2008 1类B级车体安装

防护等级  IP54

无线频带  433MHz、WiFi

无线发射功率 50mW

防跌落    抗震/抗冲击，通过150cm跌落试验

电磁兼容  符合标准EN 50121-3-2-2016,现场使用时不会被干扰影响正常使用
一体式充电箱

一体式充电箱可通过外接AC220V电源给检测传感器和手持主机统一充电和保存。

资料提供

图纸

经过采购方确认的产品安装图、部件图、原理图、配线图，以及采购方认为必要的零件图；

可编辑的2D、3D图纸（CATIA）及明细的电子版。
文件资料
相关的计算报告、电器设备（元气件）技术参数、出厂合格证、计量器具的计量合格证（采购方所认可的）、易损易耗件清单、备品备件清单、专用工具清单、安装调试说明书、操作手册、维护说明书（符合GB/T9969-2008规定）等。

检验及验收

最终验收在采购方进行。

电机转向试验检测装置由供货方安装调试完毕后，按本技术条件第5项内容逐项进行检验。

供货方需提供第6条规定的有关资料。

其他未尽事宜按国家相关规定进行检验、验收。

质量保证及售后

质保期为自最终验收签字日起24个月。
在质量保证期内若发生质量上的缺陷，供货方须负责修理或更换，同时承担由此发生的直接费用及其它相关费用。
供货方在收到采购方反馈的质量问题后，应在24h内给予答复。供货方应根据采购方要求的时间或双方商定的时间及时派员到采购方现场进行处理。若供货方在接到采购方反馈的质量问题后未及时处理，采购方可采取必要的补救措施，但风险和费用由供货方承担。
供货方需无偿对采购方技术人员、操作人员进行使用、维护、保养等方面的培训，直到被培训人员学会为止。
在设备调试阶段，如有必要，供货方需按采购方要求进行必要更改。在质保期内，当设计局部变更时，供货方应负责对软件、硬件进行修正，达到设计要求。
设备单个部件一年内损坏次数≥4次，需对设备质保期延长1年。
供货方保证向采购方提供完整的“交钥匙工程”。

标志、包装、运输、贮存

标志

必须在显著位置标注持久明晰的标识或铭牌，标志设备型号及代号、产品名称的全称、制造厂名全称及商标、额定参数、出厂年月及编号、安全标志等。

标志应符合GB/T191的规定，安全标志应符合GB16836的规定。

包装

产品应有内包装和外包装，设备的可动部分应锁紧扎牢，包装应有防尘、防雨、防水、防潮、防震等措施。

包装箱应符合GB/T13384的规定，按照装箱文件及资料清单、装箱清单如数装箱；随同设备出厂的附件及文件、资料应装入防潮文件袋中，再放入包装箱内。

运输

运输应符合有关陆运标准，注意防水、防震、牢固、安全可靠，确保各件不受损伤。供货方负责到采购方的运输。

贮存
贮存场所应干燥、清洁、空气流通，并能防止各种有害气体侵入，严禁与有腐蚀作用的物品存放在同一场所。
节能、环境及职业健康安全影响因素的控制

严格执行工业和信息化部颁布的《高耗能落后机电设备（产品）淘汰目录（第一、二、三批）》所列产品的规定，确保施工过程符合要求的节能标准。

根据《中华人民共和国节约能源法》第二章第二节第三十一条的规定，采用高效、节能的电动机、风机、泵类等设备，以及先进的用能监测和控制技术。

供货方在设备安装调试过程中，对产生影响环境的包装固弃物等要按有关部门的规定进行收集，集中处理。

供货方在提供产品及服务的过程中不得造成环境污染或发生重大环境污染事故。

供货方在施工中要执行国家、地方有关职业安全、健康的法律、法规中的相关内容的要求。
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